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Elektronické vazici zafizeni s analogovym vystupem C2AX
Cod.511710 — Elektronicka Fidici jednotka
Cod.511720 — Al snimac¢ 100x80
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1. Dovozce: Global Elevators s.r.o.
1CO: 27502571 .
Masarykovo nam. 508, 533 41 Lazné Bohdanec, Ceska Republika
Skladovy areadl Kfimice, 322 01 Plzen
tel.: +420 377 822 217, fax: +420 377 822 340

2. Technicka specifikace elektronické jednotky

PARAMETR HODNOTA JEDNOTKY MERENI
Max. napéti DC 16....50 Vv
Max. napéti AC 12....36 v
Max. spotieba 0,3 A
Linearnost +-0,005 %fs
Teplotni pole 0......50 °C
Max. nulova odchylka
v teplotnim poli +-0,5 %fs
Max. prirlistek odchylky
v teplotnim poli +-0,2 %fs
Max. povolena vihkost 93 %

Zesileni, nulové a prahové pole regulace jsou zpracovany automaticky mikroprocesorem.
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Cod.511710 — Elektronicka fidici jednotka
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Cod.511720 — Al snimac 100x80

3. Obecné

Pristroj mdze byt napdjen bud’ stejnosmérnym nebo stfidavym napétim, kvli pfitomnosti diodového mistku
je chranén pojistkou (viz technicka specifikace). Pro umisténi LED na karté viz obr.A, pro umisténi spinacd viz
obr.B.

Po pripojeni na napajeci napéti LD5 (ON) LED sviti.

Vsechny vstupni signaly jsou vybaveny RF ochranou proti vysokofrekvencnimu ruseni. Diky digitalnimu
pamét'ovému systému, se regulace provadi stiskem jednotlivych tlacitek, bez pomoci jakéhokoli nastroje.
Zarizeni je vybaveno Cernymi jumpery, bez jazyckd, které nejsou odstranény: zejména JP1.2.6.7. Zatimco P4
jumper, s jazyckem, je jediny, ktery ma funkci béhem fizeni uskutecnit.

LDB kontrola kalibrace LD]Ir stav LD6 modifikace
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Tlacitka modifikacniho procesu
Tlat':itwstaveni nuly TIaatT nastaveni zatiZeni
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Obr.B

\Féze programovani
4. Nastaveni zarizeni (prazdna kabina)
S prazdnou kabinou, po pfipojeni zafizeni k snimaci a napajeni, postupujte nasledovné:

e Vlozte Cervenou klemu do JP4 a aktivujte funkci programovani (pfipojeni dvou terminalli pasu konektoru,
je znazornéno na obrazku B), P programovani LD7 LED se rozsviti. Zmacknéte tlacitko P1 také oznaceno
pismenem Z (nula). LD8 LED se rozsviti zhruba na 2 sekundy = Uspésna operace. Hodnota analogového
vystupu 0 V DC bude pridruzena této kalibraci.

eV pripadé chyby nebo vahové nestability se rozblika zhruba na 2 sekundy (pokud LD8 blika, operaci
opakujte)

5. Nastaveni minimalni vahy
e Nechte Cervenou klemu JP4 v pozici, P programovani LD7 LED sviti.

¢ Nalozte kabinu s vice jak 10% jmenovité nosnosti (s minimem 75kg) a pak stisknéte P2, které je také
oznaceno s S1 (hranice 1), LD8 (OK) LED se rozsviti zhruba na 2 sekundy = UspéSna operace. Hodnota
analogového vystupu 10 V DC bude pfidruzena této kalibraci. V pfipadé chyby nebo vahové nestability se
rozblikd zhruba na 2 sekundy (pokud LD8 blikda, operaci opakujte).

6. Ulozeni nastaveni
e QOdstrante Cervenou klemu JP4 z pozice, P programovani LD7 LED nesviti.
e P programovani LD7 LED bude vyplé a automaticky zacne ukladani.

e Zkontrolujte nastaveni a odstrante naklad.
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Specialni varovani, pro pouziti pouze ve specialnich pfipadech

Systém zesileni: Jestlize potfebujete redukovat zesileni (pro konkrétni aplikace), pouze vyndejte JP1

klemu.

Hysterese: normalné se rovna 4% z rozsahu spodni pouZité stupnice, pokud je to nutné ji snizit, jen

odstrante klemu JP2.

Obvykla interni Casova zakladna k ziskani platnych dat se rovna 1 sekundé, ke zvysSeni na 1,5 sekundy

vlozete JP3 klemu.

Uprava zaznamd: s cilem upravit prahové hodnoty uloZené v systému, jednodude viozte JP5 klemu a LD6
LED, také oznaceno M(modifakace) se zapne, a upravit + a - drzenim pfislusné prahové hodnoty tlacitka.
Kazdému stisku klice odpovida procentni zména ve vysSi 1%. Pevna hranice je 20% (absolutni). Kdyz je

postup Uprav kompletni, odstrante JP5 klemu, a LD6 LED bude vypnuta: zména bude ulozena.

Pro pFipojeni viz obra
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Poznamky k zapojeni pro analogovy vystup

Jak jiz je uvedeno v kalibracnim postupu, analogovy vystup, je Gmérny hodnoté napéti v rozmezi 0 az 10V
DC ve vztahu k prahu ¢.1 (RL1). Obrazek C (nahoie) ukazuje terminaly, kde je aplikovan analogovy vystup

napéti.

PARAMETR
Analogovy vystup
Kodovani
Maximalni Sum
Impedance

HODNOTA

0-10
8
100
150
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Procentualni kalibrace

« Je mozné provést kalibraci v procentualnim modu, vybérem 20-40-60-80% celkového nakladu.
e Piiklad: celkovy naklad 1000kg, vybrano 20% nakladu, aplikovano 200kg pro nastaveni na 1000kg

(aktivni relé)
* \Vyberte predtim nez zapnete elektrickou ¢ast, vychozi klema je JP7 rovna 100% kalibrovaci hodnoty.

Tabulka pro vybér:

JP11 20%
JP10 40%
JP9 60%
JP8 80%
Jp7 100%

e Zapnéte elektronickou jednotku a zacnéte nastavovat dle bodu 4. Pozor na spravné urceni
procentualni hodnoty pfi nastavovani dle bodu 5.

e Kdyz je procentualni kalibrace hotona, nesahejte nebo neodstranujte klemu.

e Neni moZné provést kalibraci v rozdilnych krocich s rozdilnou procentualni kalibraci.

e Spravnost nastaveni ma primy vztah s linearitou nosniku (Cidlo méfi). Kdyz presnost nastaveni (délano
v procentualni kalibraci) neni dobra, predélejte kalibraci se 100% nakladu.

Priklad zapojeni vaziciho systému do obvodu vytahu
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10. Piiklad umisténi vaziciho systému na nosné dily vytahu

Hydraulicky vytah s nepfimym pohonem
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Hydraulicky vytah s pfimym pohonem
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